
A better way



Pour une gestion logistique 
optimale

autonomes qui sont capables d’automatiser les transports répétitifs de matériel susceptibles 
de provoquer des blessures. Travaillez en toute sécurité avec vos employés pour accroître 
votre productivité. 

constaterez une accélération immédiate du traitement des commandes et une réduction des 

rapide – souvent en moins de 12 mois.

Découvrez comment des entreprises œuvrant dans divers secteurs partout dans le monde 

| a better way

MiR250
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Cadre/rayonnages

Plateformes 
élévatrices

BornesCommunication

Désinfection

tierces disponibles. 

l’accessoire dont vous avez précisément besoin 
en vue d’optimiser votre logistique interne.

Et plus encore...Dispositifs de 
sécurité

Bras robotiquesDispositifs d’amarrage

Transporteurs

Souplesse

Flotte

MiRGo
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MiR250

Charge utile : Version DES :

MiR Shelf Carrier

Rationalisez votre logistique
MiR250

permettant au robot de récupérer et de livrer des 

Dépassez les attentes avec MiR250

Le MiR250

n’importe quelle autre solution dans la même catégorie sur 
le marché.

Le robot innovant MiR250 est équipé de technologies 

dynamiques et même traverser des espaces étroits de 

Une agilité accrue avec MiR250 Dynamic

Longueur : 

800 mm

Largeur :

580 mm

Hauteur :

300 mm



Capacité de traction :

MiR Hook

Hauteur de 

saisie la plus 

élevée au-

dessus du sol

350 mm

Hauteur de 

saisie la plus 

basse au-

dessus du sol :

80 mm

Solutions de transport automatisées en interne 

– le seul robot mobile 
autonome disponible 

remorquage.
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MiR Pallet Lift MiR EU Pallet Lift

des palettes des europalettes

en souplesse 

Compatible avec

Compatible avec

Compatible avec 

MiR Shelf Lift

de vos installations

MiR Shelf 

Lift

un chariot ou un rayonnage de 

assure un transport en souplesse 

palettier.

MiR Shelf 

nnage de

en souplesse 

Optimisez le transport de vos palettes et charges lourdes 
grâce aux solutions prêtes à l’emploi de MiR.
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CHAÎNES DE PRODUCTION ET D’ASSEMBLAGE 

Des flux de travail optimisés 

6 Itinéraire de bus : Déplacement 

les chaînes ou les services sur des 

7 Service à la demande : Livraison de 

stockage sur simple appel de la zone 
de production — en mode manuel ou 
automatique

8 Travail en cours : Déplacement tout 

cours entre les cellules et chaînes de 
production

9 Déchets : Automatisation de la mise au 

Avantages

•

un aménagement d’usine dynamique incluant des 

•

•

chariots élévateurs sont retirés de la zone et remplacés par 

•

•

l’espace de production

• Déplacement possible dans les zones imposant l’isolement 

propres

LOGISTIQUE AMONT

Des flux de travail optimisés 

1 Transports longue distance :

manuelle et les chariots élévateurs 
dans le cadre des transports longue 
distance entre la logistique amont 
et la zone de stockage

2 Produits de dimension spéciale :

dimension spéciale

3 Transbordement : Les robots 
peuvent se déplacer vers des zones 

Avantages

• Permet d’économiser des heures 

•

répétitives ingrates

• Permet de réduire le nombre de 
chariots élévateurs requis

• Apporte plus de souplesse en 

employés sur votre site.

FLUX DE TRAVAIL
robots MiR.
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PRODUITS FINIS ET AU DÉPART 

Des flux de travail optimisés 

10 Produits non transportables :

produits qui ne peuvent pas être transportés au 

11 Préparation des commandes : Permet le 
chargement dans la zone du robot

12 Services à valeur ajoutée : 

transport manuel via chariot élévateur vers et 
depuis la zone

13 Palettes vides :

vides depuis le magasin distributeur de palettes

Avantages

•

reconditionnement et l’emballage cadeau

•

•

• Solution logistique interne évolutive et 
personnalisable

STOCKAGE DES MATIÈRES PREMIÈRES

Des flux de travail optimisés 

4 Stockage : Les robots alimentent 
les chariots grande hauteur et 
d’autres unités spéciales de 
stockage

5 Livraison sur le côté :

et déchargement automatiques 

chaînes et cellules de production

Avantages

•

élévateurs spécialisés

•

chariots élévateurs 

• Les employés peuvent se concentrer 

• Le même robot peut livrer un grand 

•



MiR Fleet

optimiser la circulation 
des robots

robots. 

Hiérarchisation et sélection des 

son positionnement et de sa 
disponibilité.

du crochet et d’autres 
accessoires. 

MiR Academy

Formations en ligne gratuites axées sur 

de fonctionnement et la façon de les utiliser.

d’autres éléments. 
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°

hauteur.

chaque coin pour détecter 
les pieds et les palettes.

Des robots mobiles sûrs
Des modèles conçus pour se déplacer en toute sécurité 
dans des environnements industriels

humains.

marquer immédiatement un arrêt de sécurité en vue d’éviter une collision.

FONCTION MiR100 MiR200 MiR250 MiR500 MiR1000 MiR600 MiR1350

protection

Détection du personnel

Détection de survitesse

Blocage des champs de 

Arrêt de sécurité

Sélection du mode

Détection des rayonnages

Nos robots mobiles comprennent toutes les fonctions de sécurité pertinentes. 

Fonctions de sécurité dans les robots MiR
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MiR250 MiR250 Dynamic

USAGE PRÉVU

Pour le transport interne des produits et 
l’automatisation de la logistique interne

Pour le transport interne des produits et 
l’automatisation de la logistique interne

DIMENSIONS

Longueur

Largeur

Hauteur

Poids (sans batterie ni charge 

Surface de charge

COULEUR

CHARGE UTILE

VITESSE ET RENDEMENT

Temps de fonctionnement 13 heures 13 heures

Temps de fonctionnement 
actif sans charge utile

Précision du positionnement

du bas de caisse

Largeur min. du couloir

Largeur min. d’embrasure de 
porte

ALIMENTATION

Batterie

Temps de cycle

ENVIRONNEMENT

Plage de température 
ambiante

COMMUNICATION

CAPTEURS 

Scanners laser de sécurité 

robot robot

du robot. du robot. 

8 pcs. 8 pcs.

SPÉCIFICATIONS TECHNIQUES



SPÉCIFICATIONS TECHNIQUES

MiR Shelf Carrier 250

USAGE PRÉVU

dispositif d’amarrage qui peut 

DIMENSIONS

Longueur

Largeur

Hauteur avec tiges 
abaissées

Hauteur avec tiges 
relevées

Surface de charge

COULEUR

CAPACITÉ

Nombre de cycles de 
levage

MiR250 Hook

USAGE PRÉVU

crochet de saisie et de livraison des chariots

DIMENSIONS 

COULEUR 

CAPACITÉ DE REMORQUAGE 

VITESSE ET RENDEMENT 
Temps de fonctionnement actif avec 

placement d’un chariot

ALIMENTATION 
Batterie

ENVIRONNEMENT 
Plage de température ambiante 

COMMUNICATION 

CAPTEURS 

robot

robot. 

25



SPÉCIFICATIONS TECHNIQUES

MiR Pallet Rack MiR EU Pallet Rack 

USAGE PRÉVU

europalettes 

DIMENSIONS

Longueur

Largeur

Hauteur 

COULEUR 

CHARGE UTILE

MiR Pallet Lift MiR EU Pallet Lift MiR Shelf Lift

USAGE PRÉVU

dimensions
autonome les europalettes

et d’autres modules de levage

DIMENSIONS

Longueur
Longueur du Longueur du 

Largeur
Largeur du Largeur du 

abaissement

COULEUR

CHARGE UTILE

être prises en compte

PERFORMANCE

PALETTES

Peut être utilisé pour diverses 
dimensions de palette
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SPÉCIFICATIONS TECHNIQUES

MiR Charge 24V MiR Charge 48V

USAGE PRÉVU

DIMENSIONS

Largeur

Hauteur

Profondeur

Poids

CONDITIONS NORMALES D’UTILISATION

Plage de température ambiante

Humidité

Alimentation

CONFORMITÉ

Norme

MiR Fleet

USAGE PRÉVU

Traitement des commandes Hiérarchisation et traitement des commandes parmi une multitude de robots

DEUX SOLUTIONS DISPONIBLES

MIR FLEET POUR PC

Processeur

Disque SSD 

Doit fonctionner sur le même réseau physique que celui des robots en général

MIR FLEET POUR SERVEUR
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